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POPTAVKOVY FORMULAR

Do tuénych poli¢ek vyplite pozadovany udaj nebo zaskrtnéte zvolenou variantu.

Pro firmu Telefon
Kontaktni osoba E-mail
Oznaceni projektu Datum Pocet
TLM 1000 Typové oznadeni* | vyberte
TLM 1500
TYP DOPRAVNIKU i e
TLM 2000 Typové oznadeni* | vyberte
TLM 5000 *Typ: F - plochy femen (Flat belt) T60 - ozubeny femen (max. zatizeni 60 kg)
T - ozubeny femen (Timing belt) T150 - ozubeny femen (max. zatiZeni 150 kg)
o ‘ Délka dopravniku L: I I mm | Sitka dopravniku CH I I mm
ROZMERY DOPRAVNIKU*

*Pfipadné jako pfilohu pfiloZte vykres s rozmeéry linky.

Podstava soucasti nabidky | ANO NE E (@ | m—
PODSTAVA Vyska H:

n | Trifazovy asynchronni motor se $nekovou prevodovkou |
L]

L
POHON — ‘ | Poloha motoru | Horizontalné n Vertikalné D
O
Rozmér <| [ nm  [Kodovani | ANO q Ne[]
S

PALETKA Rychlost m/min Doba cyklu
Pocet ks
. . Hmotnost kusu na paletce k Teplota materialu “C
DOPRAVOVANY MATERIAL ”p g P .
Akumulace materialu ANO NE E Teplota okoli G
Pozicovaci jednotka - Zabranéni zpétného razu ks
Positioning unit Anti bouncing back
Pozicovaci jednotka pro stanovisté ke Kratké prejezdy ks
Positioning unit for station Short cams
Tézka pozicovaci jednotka - Dvojité prejezdy ks
Heavy positioning unit Double cams
i Pozicovaci jednotka — vytah Vratna jednotka
OSAZENI JEDNOTKAMI Lift posinioniljvg unit 4 ks Returnsj1 80° =
Pozicovaci jednotka — pfemosténi - Otaceni ks
Bridge positioning unit Swivelling
Pozicovaci jednotka — lisovani
Press positiojning unit ks Stopery =
Vicenasobna pozicovaci jednotka - Prejezdy ks

Multi-positionting unit Cams

Mozna dodatecna Uprava trati ANO
DOPLNKOVE INFORMACE | Pidavné drzaky senzor ANO
Antistatické provedeni ANO

PROVOZNi PODMINKY Podet smén za pracovni den I |

POZNAMKY
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Je zapotfebi vyplnény formular ulozit jako PDF soubor a odeslat spolecné s pfipadnymi dopliiujicimi pfilohami na uvedeny e-mail v z&hlavi (levy horni roh)!
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