UR20

Technicka
specifikace

UR20, je prvnim z nasi nové
generace vysoce vykonnych
kobotii, ktery byl od zakladu
prepracovan tak, aby poskytl

az o 30 % vyssi rychlost a tocCivy
moment, pokrocilé moznosti
fizeni pohybu a prvotridni uziva-
telsky komfort.

Koboty UR pfinasi do vasich
aplikaci neuvéritelnou vSestran-
nost a bezkonkurencné snadné
pouziti. Model UR20 neni
vyjimkou — diky zatizeni 20 kg
a dosahu 1750 mm se idealné
hodi pro nejriiznéjsi aplikace
od paletizace az po zakladani
produktt do CNC strojl apod.

1. vydani v kvétnu 2022

* Predbézna specifikace.
Zména vyhrazena.

UR20*
Informace

Zatizeni

Dosah
Stupné volnosti

Programovani

Vykon a spotfeba
Spotreba pfi zakladnim nastaveni
(priblizné)

Bezpecnost

Certifikace

Provoz

Senzor sily, pfiruba
Dosah
Presnost

Presnost

Pohyb

Opakovatelnost pohybu dle ISO 9283
Osovy pohyb robotické paze
Zékladna

Rameno

Loket

Z4pésti 1

Z4pésti 2

Z4apésti 3

Typické rychlost TCP

Charakteristika

IP klasifikace

1SO 14644-1 pro Cisté prostredi
Hluénost

Upevnéni robota

1/0 porty

Digitdlni vstup

Digitalni vystup

Analogovy vstup

1/0 interni zdroj energie napéti

1/0 interni zdroj energie

Rozméry

Primér zékladny

Materialy

Pfiruba nastroje

Typ konektoru

Délka kabelu (rameno robota)
Hmotnost véetné kabelu
Rozsah okolni teploty
Vlhkost

20 kg pfi pIném posunu CoG a v celém
pracovnim prostoru

1750 mm
6 rotujicich kloubt

12-palcova dotykova obrazovka s grafickym
uzivatelskym rozhranim PolyScope

1500 W
500 W

17 nastavitelnych
bezpecnostnich funkci

EN ISO 13849-1, PLd Category 3,
a ENISO 10218-1, UL1740

Sila, x-y-z Torze, x-y-z
200N 20.0 Nm
55N 0.2 Nm
10N 1 Nm
+0.05 mm

Pracovni rozsah Maximalni rychlost

+360° +120°/s
+360° +120°/s
+360° +150°/s
+360° +210°/s
+360° +210°/s
+360° +210°/s
2m/s

IP54

5

Méné nez 65 dB(A)

Libovolna orientace

2

2

2

12/24V

2A (dvoukolikovy) 1A (jednokolikovy)

@ 245 mm 6 x M10 60° 105 mm uprostied
Hlinik, plast, ocel

CS 1S0-9409-1-80-6-M8

M8 | M8 8-pin

6m

64 kg

0-50°C

90% RH (bez kondenzace)

Ridici box
Charakteristika

IP klasifikace

1SO 14644-1 pro Cisté prostredi
Rozsah okolni teploty

Vlhkost

1/0 porty

Digitalni vstup

Digitalni vystup

Analogovy vstup

Analogovy vystup
Vysokorychlostni digitalni vstupy
1/0 napéjeci zdroj

Komunikace

Zdroj napéti

Rozmeéry
Velikost boxu rozvadéce
(§xvxh)

Hmotnost

Materidly

Ridici box je k dispozici také ve verzi OEM.

Ovladaci panel
Charakteristika

IP klasifikace
Certifikace

VIhkost

RozliSeni obrazovky

Rozmeéry

Material
Rozméry tabletu ($ x v x h)

Hmotnost

Délka kabelu

R

P44

6

0-50°C

90% RH (bez kondenzace)

16

16

2

2

4

24V 2A

500 Hz signalni frekvence
Modbus TCP
PROFINET

Ethernet/IP

USB 2.0, USB 3.0
100-240VAC, 47-440Hz

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18,2 x 17,6 x 10 palct)

12 kg (26.5 Ibs)

Praskové lakovana ocel

IP54

ENISO 10218-1:2011
EN ISO 13849-1:2015

90% RH (bez kondenzace)
1280 x 800 pixell

Plast

300 mm x 231 mm x 50 mm
1,8 kg, véetné 1 m kabelu
pfipojeného tabletu

4.5m (177,17 palce)
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Doporuéeny vzor otvorl pro zakladnu robota

Spodni pohled na zéakladnu robota
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Montézni deska s koliky pro zakladnu robota
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POKUD NEN{ UVEDENO JINAK: ROZMERY JSOU UVEDENY V MILIMETRECH.

TOLERANCE 0,1 MM +0,5°






